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Justificativa:

Identificacdo de sistemas é uma area de modelagem matematica que estuda técnicas
alternativas a modelagem. Um das caracteristicas dessas técnicas € 0 pouco ou nenhum
conhecimento prévio do sistema. A motivacdo para o estudo de técnicas de identificacdo de
sistemas surge do fato de que frequentemente ndo se conhecem as equacgdes envolvidas no




funcionamento de um determinado sistema ou elas sdo conhecidas, mas seria impraticavel,
por limitagbes de tempo e recursos, levantar tais equagdes e estimar seus respectivos
parametros.
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Ementa:

Representacdes Lineares, Métodos Deterministicos, Métodos ndo Paramétricos, Estimador
de Minimos Quadrados, Propriedades Estatisticas de Estimadores, Estimadores n&o
Polarizados, Estimadores Recursivos, Validacdo de Modelos, Estudos de Casos.
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Descricéo do Conteudo:

Introducéo

Conceitos basicos, estimacdo de pardmetros, modelagem baseada na fisica do processo,
idenficacdo de sistemas, simulacdo de modelos.

Representacdes Lineares

Funcbes de Transferéncia, resposta temporal, resposta em freqliéncia, representacdo no
espaco de estado, representacdes discretas.

Métodos Deterministicos

Casos simples, método de Sundaresan, identificacio em malha fechada, identificacdo
usando convolucdo, identificacdo no dominio da freqiéncia.

Métodos Ndo Parameétricos

Reducéo do ruido no dominio do tempo, sinais aleatorios e pseudo-aleatdrios, reducédo de
ruido no dominio da frequéncia, persisténcia de excitacao.

Estimador de Minimos Quadrados

Gerando sistemas de equacdo, método dos minomos quadrados, propriedades do estimador
MQ, estimacado de parametros de modelos ARX usando MQ.

Propriedades Estatisticas de Estimadores

Polarizacdo de estimadores, covarianca de estimadores, eficiéncia de estimadores.
Estimadores ndo Polarizados

Estimador estendido de MQ, estimador generalizado de MQ, método das variaveis
instrumentais.

Estimadores Recursivos

Atualizacdo recursiva, estimador recursivo de minimos quadrados.

Validacdo de Modelos

Introducdo, simulacgdo, analise de ruidos, validacdo para aplicagdes em malha fechada.
Estudos de Casos

Oscilador eletrénico caotico, aquecedor elétrico, conversor cc-cc buck, valvula pneumaética,
série temporal de precos, estimagdo de parametros de maquinas, previsdo de consumo de
energia.
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Bibliografia Basica:
Antonio Augusto Rodrigues Coelho e Leandro dos Santos Coelho Identificacdo de
Sistemas Dinamicos Lineares; Editora da UFSC; Primeira edi¢do (Junho 1, 2004)
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Bibliografia Complementar:
1. Ljung, L.— System ldentification, theory for the user, Prentice Hall, 1987
2. Aguirre, L. A. — Introducdo a Identificacdo de Sistemas, 22. edicdo, Ed. UFMG, 2004.




