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Cddigo Nome da Disciplina
TH178 Controle de Sistemas Dinamicos

8
| Pré-Requisitos: TH174 - Sistemas Lineares |
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Carga Horaria Numero de Créditos Carga Horaria Total
Teorica: ( X) 04 64
Pratica: () 02 32

Est. Supervisionado: ()
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| Obrigatéria ( X ) Optativa () Eletiva ou Suplementar ( ) |

11
| Regime da disciplina: Anual () Semestral ( X ) |

12
Justificativa:
A engenharia de controle é empolgante e um campo com muitos desafios. Por sua natureza,
a engenharia de controle € uma matéria multidisciplinar, e exigida nos cursos de
engenharia. O controle automatico tem desempenhado um papel fundamental no avanco da
engenharia e da ciéncia.
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Ementa:

Tipos de sistemas de controle. A¢des basicas de controle. Resposta transitdria e estacionaria
de sistemas de controle em malha fechada. Anélise do lugar das raizes. Analise de resposta
em frequéncia. Técnicas de projeto e compensacdo. Controle PID e Sistemas de Controle
com Dois Graus de Liberdade. Anélise de Sistemas de Controle no Espaco de Estado.
Projeto de sistemas de controle no Espaco de Estado.
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Descri¢cao do Contetdo:

Tipos de sistemas de controle

Introducédo, Malha aberta, malha fechada.

Acdes basicas de controle

Controle on-off, proporcional, integral, derivativo, PI, PD, PID,

Resposta transitoria e estacionaria de sistemas de controle no tempo continuo e
discreto em malha fechada

Sistemas de 1% ordem, 2%. ordem, estabilidade de Routh, efeitos das a¢Ges de controle erros
estacionarios.

Anélise do lugar das raizes

Gréfico do LR, Regras do tracado do LR, Realimentacdo positiva, Atraso de Transporte
Anélise de resposta em frequiéncia

Diagramas de Bode, Diagramas polares, Diagramas de moédulo x fase, Critério de
estabilidade de Nyquist, Estabilidade relativa, Resposta em freqiéncia de sistemas com
realimentacdo unitaria, Determinacdo experimental de funcGes de transferéncia.

Técnicas de projeto e compensagao no tempo continuo e discreto

Compensacao avanco, atraso, avango-atraso, compensacdo em paralelo usando Lugar das
Raizes e Resposta em Freqliéncia

Controle PID e Sistemas de Controle com Dois Graus de Liberdade

Regras de sintonia para controladores PID, abordagem computacional na solucdo de
conjuntos 6timos de valores de parametros, variantes do controle PID, controle com dois
graus de liberdade, abordagem por alocacdo de zeros para melhoria das caracteristicas de
resposta

Anélise de Sistemas de Controle no Espaco de Estado no tempo continuo e discreto
Representacdo no Espaco de Estado, Solucdo da Equacdo de estado, Estabilidade,
Controlabilidade, Observabilidade

Projeto de sistemas de controle no Espaco de Estado no tempo continuo e discreto
Alocacdo de polos, projeto de servosistemas, observadores de estado, projeto de sistemas
reguladores com observadores, projeto de sistemas de controle com observadores, sistemas
reguladores quadraticos 6timos.
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